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Utashid prototipus kutatasi

eredmény bemutato

Ez a dokumentum kizdrélag a cimzett/olvasé tajékoztatdsdra készilt. A
dokumentumban szerepld Osszes szellemi termék az evopro systems engineering Kft.
kizarélagos tulajdonat képezi. Az evopro systems engineering Kft. elézetes irdsos
hozzajarulasa nélkil a dokumentumbdl barmelyik részt idézni, forrasként felhasznalni,
sokszorositani vagy harmadik fél részére atadni és elérhet6vé tenni tilos.
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Projekt bemutatasa Hollg Péter

Dia: 2
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Utashid feladatai

— Reptéri épllet és repuldgép kozotti kapcsolat biztositasa az
utasok szamara

- Utasok ki- illetve beszallitasa (kornyezeti hatasoktol vedve)

— Parkolasi id6 alatt 400 Hz-es feszUltség biztositasa
(prototipusnal nincs)




it's possible! GINOP-217-15-2016-00975 Z
\ . avo p ro REPTERI UTASHID IRANY{TASTECHNIKAI RENDSZER PROTOTIPUS SZECHENYI @
’ FEJLESZTESE

Utashid funkcioi

- Raallas a repulore ill. visszaallas alaphelyzetbe kézi iranyitassal

- Raallas a repuldre ill. visszaallas alaphelyzetbe automata
iranyitassal (opcionalis)

- Ki- és beszallas alatt a repulogep mozgasanak lekdvetése

- 400 Hz feszultség biztositasa (prototipusnal nincs)

Dia: 4
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Gépészet
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Valtozatok: Repter / kik6to

Dia: 6
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Tipusok

Dia: 7
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Teljes berendezeés

Repul6gép részlet

Kezel6panel +Vezérl6szekrény
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Utashid 6 részegységek

»A” folyosé  Kabelvezetd rendszer

,B” folyosd

Emeld oszlopok

Fix kabin Mozgo kabin
Ernyé

Rotunda

Rotunda oszlop

Auto level
rendszer
Kabinfékezés

hidraulika
EmelSoszlop

Szervizlépcsé  Futomd  hidraulika

Dia: 9
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Kezelopult

Erints kijelzs  'ndito kulcs

Vészleallité gomb

Joystick

Dia: 10
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Mozgasformak - 1

Kabin forgatas |

~ 1000 mm

| Futém( mozgasok

Ernyo

Ernyo

Kabin Kabin

Lépcsd

Behizas/kitolas

B folyoso

B folyosé

A
folyoso

A
A folyos®

folyosé

Rotunda Rotunda Rotunda

Dia: 11
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Mozgasformak - 2

ag allitas

A folyosé B folyoso

Magass

Dia: 12
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Rotunda

Folyosdé megvezetés Rotunda keret
Fliggbleges mozgas
végallas Vizszintes forgaspont
Fliggbleges mozgas
csuklépont

Kamera

Vizszintes forgas
végallas

Rotunda oszlop

Dia: 13
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A forgozsamoly beépitése

Forgd jelado

Mozgo rotunda alaplemez

Forgas végallas

Mechanikus végallas Fix rotunda alaplemez  Forgdzsamoly Jelado tengely Rotunda oszlop

Dia: 14
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Folyosotagok

,A” folyosodtag

Gordul6palya

,B” folyosdtag
Flggbleges mozgas

- Emel6oszlop csatlakozasi pont
csuklopont

Kabin csatlakozasi

SR U ; pont
Kinyulas végallaskapcsold

Kinyulds mechanikus
végallas

Dia: 15
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Gorgok

»A” folyoso .
gorduld palya Utkoz6 Rogzit6 csavar Tamaszto gorgé ,A” folyosé

gorgé

Vezet6 gorgb

ROgzits csavar

Vezet6 gorgd

,B” folyosé gorgd

Tamaszto gorgd
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SZECHENYI @

Emel6oszlopok

Hidraulika felsé csatlakozas

Kiils6 oszlop
Folyoso csatlakozas
Emelés végallas o
Csuszobetét
Belsd oszlop

Hidraulika toml6

csatlakozas
Futomu csatlakozas

Dia: 17
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Also csuszo betétek beépitése

Rugos alatét
Fedél csavar

Csuszo betét

Alatet lemez

Betét rogzitd csavar

Fedel Specialis anya

Dia: 18
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Hidraulikus kapcsolas

R R
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&)

15L
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o
0 1L 12
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Dia: 19
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A futomu

Hidraulika tapegység

Kibelvezetd Oszlop rogzitési pont

Kereszttarté gerenda

Kiralycsap o
Tomor gumikerék

Motor és hajtomd

Safety edge

Vonorud

Dia: 20
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A kiralycsap és a forgozsamoly beépitése

Forgas encoder

Encoder tengely

Forgozsamoly

Forgds végallas

érzékeld o
Forgézsamoly

billenévaz

Futémdi vaz

Kirdlycsap

Bronz persely

Dia: 21
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Kabin

Mozgé kabin Ernyd

Fix kabin

Folyoso csatlakozasi
pont

(] ,ﬁv"

\

A

e

Kabinrogzitd hidraulika

Szervizlépcs6

N\ /

“ﬁ

FUNS 7 WL 2

§ \

=

Lézeres kivetit6 rendszer
Billend padlo

Auto level kar

Kiszob

Dia: 22
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Lanchajtas metszet

1: hajtas
2: fix lancrogzités
3: lancfeszités

Dia: 23
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Ernyomozgaté mechanizmus

(a)

~— 1l:hevederdob

2/ 2:csémotor

(6) , .

>/ 3: csapagyazas

'7)  4:végallaskapcsold
5: polimer betét
6: heveder
7: csatlakozé felilet

e / ,

8 8: Gazrugo

Dia: 24
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A védoernyo csatlakozasa

Dia: 25
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Magassagszabalyzo

1: fej

2: motor csatlakozas
3: kar csatlakozas

4: végallaskapcsold
5: toldmotor

6: huzorugo

Dia: 26
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Magassagszabalyzé mérofej

1: mérbkerék

2: csap

3: induktiv jeladd
4: forgdjeladd

5: huzorugo

Dia: 27
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Szenzorozas - 1
1 2

'\
In

l

IX\Q'(

b2 Y

R

Dia: 28
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Kabinfékezés

1: olajtartaly

2: Fix kabin oldali csatlakozas
3: hidraulikus munkahenger

4: forgo kabin oldali csatlakozas
5: hidraulika kabel

Dia: 29



GINOP-217-15-2016-00975

it's possible!

\ evo p ro REPTERI UTASHID IRANYITASTECHNIKAI RENDSZER PROTOTIPUS SZECHENYI
’ FEJLESZTESE
Hidraulikus k lasi raj
/@ @ 1 1 |Olajtartaly 7-OL1-10986
2 1 Beodntdnyilas F01-S
7 ®
@ jal T 3 |1 |Szintkapcsold LM2CA-150
== 4 | 1 |Homeéros szinfjelzo SNA M76 B-N-T1-12
,_/® 5 | 2 |Ulékes unvalte CRDO4NCAEMO002
[::] 51 | 2 |2/2 haz, 3/4"UNF, 3/8" CVC.3.5.00.1
) 6 2 |Becsavarhatd, bedllithaté kdnydk |[WH12LRFC
7 liter 7 | 2 |Ratér egyenes EGE12LRFC
38" 8 2 |Becsavarhatd egyenes GE12LRFC
- 9 | 2 |RatetL EL12LFC
10 | 4 |Ratét konydk EW12LFC
11 | 2 |Kényok falatvezetd WSV12LFC
12 2 Ratét egyenes EGE12LR1/2FC
p 13 4 Forgdcsatlakozd GGL 1/2"
/® 14 | 2 |Ratét kényok LKB-B12
-~ 15 | 1 |Tomis 2SN10x1000H1/2".K1/2"
16 2 Egyenes falatwezetd SV1ZLFC
@ @ 17 | 1 |Zatocsavar VSTI3/8FC
18 1 ZatGesavar VSTI/2FC
9 /@ 19 2 Becsavarhatd egyenes GE12LR1/2FC
-
3/8" g 38"
(FARN D4V Wl
@\\ : HIKEV ) tervezte: LSy
U \@ O- Hidraulika - Pneumatika Kft. Szilveszter
R 30/25%240 8" 1172. Budapest, Lokstor u. 9. munkaszim: 11046
_ HIKE V]| |tpus HT21-843 ditum: 2021.01.12
Mernékiroda tirgy: Hidraulikus kapcsolisi vazlat
telefon: 253-3539, mobil: 30¢3-435-338, E-mail: hikevi@hikev. hu

Dia: 30
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3D Scanner

Dia: 31
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Szenzorozas - 2

15 16
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Dia: 32
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Vezérlés: Résztvevok

PLC: Siemens 15125P-F1 PN CPU
Hajtas: Siemens $120 CU320-2 PN
HMI: PT1500 Comfort

Kommunikacio: Profinet
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Vezeérlés: PLC

Programozasi iranyelv:

- Minél tobb adat a PLC-ben legyen (Plug & Play)

- Valtoztathato paraméterek egy helyen legyenek (DB)
- TO hasznalata

- Diagnosztika

- Redundancia
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Vezérlés: PLC

= TIA Portal v15.1

- Kartyak: DI/DO, Al, TM

- SzUnetmentes 24V

- Kommunikacio: Profinet

- Hajtas—PLC kapcsolat: TO-val, sebesseg vezerles

— Analdg jelkezelés: Skalazas
- Safety PLC

- Safety ki- és bemenetek (Vesz STOP)
- Hajtas: STO, SST




GINOP-217-15-2016-00975

it's possible! ~
\ evo p ro REPTERT UTASHID IRANY{TASTECHNIKAI RENDSZER PROTOTIPUS SZECHENYI @
’ FEJLESZTESE

Vezérlés: Kommunikacio

- Profinet

- Résztvevok:
- PLC
- HMI

- Enkdder (3 db)
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Vezeérles: HMI - Kezdokep

UTASHID
Kapcsolja a vezérlést kézibe!
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2000. 12. 31.
10 59:39

KIKAPCSOLVA

00"
00:00

A A
00,00m

\ /4
7+000,0¢

Rotunda

N\ : Meredekség: +00 , 0 °
[> ( ".|I4

000, 0°7

STOp ' WOm !
FErey

Dia: 38
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Vezerlées: HMI - Szervizkep

‘:

rﬂ\ ]
+000,0°"

Rotunda

7000, 0°

L. \ Padlé billentés
uzem
jelzések .
+000,0°
: ;{‘E';l STOP

seged-
berendezések

FrFF
N ) W
r iy

2060 12. 31|
10:58:39]

rendszer
beallitis

Parameter §

AM-Pozicio
felvétel

Dia: 39
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Vezérlés: HMI - Automata mozgas

Isamoly

Rotunda

> 4

;,' +000,0°

¥ +000,0° ¥

CEL:+00

¥ +000,0° ¥

Kivalasztott pozicio:

O DB . .
Allapot Ellenérzss @ @ Valassz egy poziciét
HDU forgatas ) @
HDU mozgas, magassag . .
HDUHlkeabin )
Pozivic elérve o0

HOME: @

POl

2000. 12. 31.
10:5%:39

KIKAPCSOLVA

Dia: 40
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Vezérlés: HMI - Uzemjelzések

Erzékeld a gépen

8 Erzékeld hiba o
-] i

Dia: 41
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Vezérlés: HMI - Uzemjelzések

Erzékeld a gépen

8 Erzékeld hiba o
-] i

Dia: 42
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Vezérlés: HMI - Kerék mozgatas

kersk 100,00 [1/min] kerek +00,00 [1/min]
sebesséd: 10,000 [m/s] sebesséu: - L\ 000 [m/=]

motor ford.: +0000 [1/min] motor ford.: 40000 [1/min]

60000000 0GGo000GO
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Vezérlés: HMI - Ki- és bementek

et

Kabin forgatds balra

Motoneégd hiba (Kabin forgatas)

Kabin forgatds jobbra

Magneskapcsold bent (<abin forgatés bala]

Erny6 bal ki

kapcsold bent [Kabin forgatds jobbra)

Ernyé bal be

Kabin forgatas bal véghelyzet

Ernyd jobb ki

Kabin forgats jobb véghelyzet

Ernyé jobb be

Reserve

Repllégép modell fel

Hid meredeksdg (emelkedés) ma.

@ modell le

Hid meredekség (sillyedés) max.

MMU\’ant balra

Lassitas gepérzskelés (60cm)

Padlé vizszint jobbra

Reserve

allitds le

Reserve

Magassag allitas fel

Hid teljesen kitolva

|Tech. hiba/nyugta

Hid teljesen

Resenve

Forgdzsamoly vghelyzet bal

F oly vghelyzet jobb

Hiitra

Jobb oszlop T felsd véghelyzet

Eldre/hatra 2. sebesseg

Jobb oszlop ig alsé véghelyzet

Elére/hitra 3. sebesség

Bal oszlop magassag felss véghelyzet

Balra

obbra

Bal os2lop magassag alss véghelyzet

Resene

lobbra/balra 2. sebesség

Mom hiba (Padio billentés)

[obbrafbalra 3. sebesség

pesalé bent (Padlé billentés balra)

400V feszaltségrendben (E1 jeld vezérld pult)

Mou«n{mlomllmﬁjmn

Talfeszuliség vedelem

(Géptorzs felsd

M

(Géptonts sls6 vigdilds

Reserve

Motonéds hiba (5120 hajtidsmodul)

Resene

Resarve

Motorvds hiba (Magassagszabilyzd kitolds]

Kismegszakiték rendben (E1 vezérld pult)

Mag) 3 bent [Magassdgszabalyze kitolds)

Kismegsaakitek (E1 pult szinetmentes)

mag *a}mom sgszabilyzs i

Erzekeld Gremider
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Dia: 44
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Klilonbséegek: BUD vs. prototipus

- 400 Hz tap

- AJto

- Safety

- VezerlOpult helyzete

- Kommunikacio a repterrel (VGDS)




